Инструкция для тестирования модуля 8AOC.


Для проведения тестирования передано 2 модуля аналогового токового выхода c рабочим названием“8AOC”. 

Тестирование основного функционала

Вводные замечания:

1) При прповедении экспериментов необходиммо измеряить токи каждого канала. Для этого на канал последовательно вышается амперметр и источник питания +12В 

2) Исходное состояние для каждого теста:
<0x30> == 0
<0x31> == 0
<0x32> == 0 
<0x33> == 0



Управлять модулем можно 3-мя путями через запись и чтение регистров

1) Через веб-сервер (ручное управление)
2) Modbus RTU
3) Modbus TCP

Соответственно управление модулем тремя путями нужно проверить. 

То, что описано ниже должно производится  для каждого теста, описанного ниже, нужно провести эти тесты через указанные выше пути упраления модулем. 

Проводим следующие тесты:

Тестирование имен каналов
Через веб-сервер в карте регистров «забиваем» имена каналов (до 10 символов), смотрим что эти же имена появились на модуле дисплея, как название канала. 

Тест имеет смысл провести только через веб-сервер.
 

Тестирование режима «отключен»
Последовательность:

1) В регистры <0x110> –< 0x117> пишем 0, что соответствует отключению  соответствующего канала.

2)  Смотрим ток на соответствующем канале — убеждаемся, что ток отсутствует.

Тестирование режима «0-20»
Последовательность:

1) В регистры <0x110> –< 0x117> пишем 1, что соответствует режиму 0-20 мА соответствующего канала,

2) В регистры <0x134> –< 0x13B> пишем значения тока в промилях (одна тысячна диапапзона), на амперметре смотрим ток, при этом чтение регистров <0x154> –< 0x15B>
покажет ток в мкА.

3)  В регистры <0x154> –< 0x15B> пишем значения тока в мкА, на амперметре смотрим ток, 

4) Смотрим показания амперметра и даем оценку точности модуля.  
 
Тестирование режима «4-20»
Последовательность:

1) В регистры <0x110> –< 0x117> пишем 2, что соответствует режиму 0-20 мА соответствующего канала.

2) В регистры <0x134> –< 0x13B> пишем значения тока в промилях (одна тысячна диапапзона), на амперметре смотрим ток, при этом чтение регистров <0x154> –< 0x15B>
покажет ток в мкА.

3)  В регистры <0x154> –< 0x15B> пишем значения тока в мкА, на амперметре смотрим ток, 

4) Смотрим показания амперметра и даем оценку точности модуля.  

Тестирование функционала переключения модуля основной/резервный

Вводные замечания:

1) Модуль может работать в двух ролях — ведущий и резервный.  Роль определяется содержимым регистра <0x30>

2) Ведущий управляет выходами согласно карте регистров. Ведомый сохраняет записываемые в регистры значения, но выхода отключены. Поэтому при тестировании прнинципиально смотреть за состоянием выходов у ведущего и резервного модуля.


Тестирование поведение ведущего модуля и наличии резервного модуля при работе в составе системы с основым каналом TCP:

Исходное состояние:
Модуль «233” ведущий
<0x30> == 0
<0x31> == 234
<0x32> == 60  
<0x33> == 0

Модуль «234» резервный
<0x30> == 1
<0x31> == 233
<0x32> == 60  
<0x33> == 0

Последовательность:

1) Втыкаем Модули «233» и «234» в один езернет свитч и соединяем их по RS485, соединения по RS485 c ПК нет.  

2) Включаем питания модуля «234», убеждаемся, что он стартовал.

3)  Включаем питания модуля «233»,  убеждаемся, что он стартовал.

4) Убеждаемся , что экраны режимов каналов и текущего состояния каналов совпадают в основном и резервном модуле, при этом выхода ведущего модуля активны, а резервного нет.

5) Через Modbus TCP меняем режимы выходов могдуля «233», убеждаемся, что синхронно меняется содержимое экранов обоих модулей.

6) Выдергиваем кабель езернет из модуля «233».

7) Через 60 секунд от последней команды по Modbus TCP к резервному модулю модуль «234» стал ведущим, а «233» - резервным. 


Тестирование поведение ведущего модуля и наличии резервного модуля при работе в составе системы с основым каналом RTU:

Исходное состояние:
Модуль «233” ведущий
<0x30> == 0
<0x31> == 234
<0x32> == 0  
<0x33> == 60

Модуль «234» резервный
<0x30> == 1
<0x31> == 233
<0x32> == 0  
<0x33> == 60

Последовательность:

1) Втыкаем Модули «233» и «234» в один езернет свитч и соединяем их по RS485, соединения по RS485 c ПК есть.  

2) Включаем питания модуля «234», убеждаемся, что он стартовал.

3)  Включаем питания модуля «233»,  убеждаемся, что он стартовал.

4) Убеждаемся , что экраны режимов каналов и текущего состояния каналов совпадают в основном и резервном модуле, при этом выхода ведущего модуля активны, а резервного нет.

5) Через Modbus RTU меняем режимы выходов модуля «233», убеждаемся, что синхронно меняется содержимое экранов обоих модулей.

6) Выдергиваем кабель RS485 из модуля «233».

7) Через 60 секунд от последней команды по Modbus RTU к резервному модулю модуль «234» стал ведущим, а «233» - резервным. 



Тестирование поведения резервногого модуля при работе в составе системы с основым каналом TCP:

Исходное состояние:

Модуль «233” ведущий
<0x30> == 0
<0x31> == 234
<0x32> == 60  
<0x33> == 0

Модуль «234» резервный
<0x30> == 1
<0x31> == 233
<0x32> == 60 
<0x33> == 0


1) Втыкаем модули в езернет свитч,  соединяем их по RS485 между собой (соединения по RS485 c ПК нет).   подаем питание

2) Убеждаемся, что модули стартовали

3) Запускаем опрос модулей по интерфейсу Modbus TCP

4) Убеждаемся, что модуль «233» - ведущий,  «234» - резервный. Между модулями есть связь пог запасному каналу связи.

5) Выдергиваем езернет кабель из модуля «234».

6) Спустя 60 сек модуль «234» должен остаться резервным. Убеждаемся в этом.

7) Выдергиваем  RS485 кабель из модуля «234».

8) Спустя 60 сек модуль «234» должен стать ведущим. Убеждаемся в этом.



Тестирование поведения резервногого модуля при работе в составе системы с основым каналом RTU:

Исходное состояние:

Модуль «233” ведущий
<0x30> == 0
<0x31> == 234
<0x32> == 0  
<0x33> == 60

Модуль «234» резервный
<0x30> == 1
<0x31> == 233
<0x32> == 0 
<0x33> == 60


1) Втыкаем модули в езернет свитч,  соединяем их по RS485 между собой и с ПК.
Подаем питание

2) Убеждаемся, что модули стартовали

3) Запускаем опрос модулей по интерфейсу Modbus RTU

4) Убеждаемся, что модуль «233» - ведущий,  «234» - резервный. Между модулями есть связь по запасному каналу связи.

5) Выдергиваем RS485 кабель из модуля «234».

6) Спустя 60 сек модуль «234» должен остаться резервным. Убеждаемся в этом.

7) Выдергиваем  ethernet кабель из модуля «234».

8) Спустя 60 сек модуль «234» должен стать ведущим. Убеждаемся в этом.


